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ASCORAILsp.zo0.0.0odqp d{ "swdjeye { j b1 btmodpld88 { x j = {jéstozly s p ¢ mf neksplaatadji i napraw
g p k b {seynowych.

Podstawow™ e { j b T b fimmypw tyinj zakresie jest projektowanie, wykonawstwo oraz dystrybucja wszelkichq s { zs {i” e L |
v s { " difaghostycznycho j f { ¢” e waresie naprawy i eksploatacji q p k b { seynaxvych.

W dj " 3b6vat swojej e { j b1 bfimmapc’ zd{jilb b o h bo sdikodps p k f o hadzo { s L °© 0] d phataktezze.
Zdobyte podczas ich realizacji e p’ x| b e dWafamtyjef Qb _ t wxsw g f t kppootbi mmsrystkich powierzonych
inwestycji.

X’ s0bé kx|  lztedlizowlanych q s p k f anajdziemy wykonanie m.in.:

Nj stanowisk diagnostycznych dla zaplecza technicznego dop ¢ t Ttvl hij b Bandolino firmy Alstom,

Nj stanowiska diagnostycznego dlax . { | metra MTR w Hongkongu,

Nj stanowiska do pomiarut gq s~ dlaiNavi Mumbai Metro w Indiach,

Nj uniwersalnego stanowiska do testowania t q s ” powieirznych i gumowych dla Alstom Transport AB w Szweciji,
Nj stanowisk diagnostycznych dla zaplecza PKP Intercity Remtrak w Idzikowicach,

Nj halil pe z t Idlazaplgcza PKP Intercity S.A.w Warszawie.

Do mniejszych zaliczamy setki kompleksowo zrealizowanych dostaw stanowisk diagnostycznych oraz qs{ zs{ " e
pomiarowych dla takich firm jak: BLG RailTec Gmbh, Euromaint Rail AB, GATX, Franz Kaminski Waggonbau GmbH,
Tatravagonka, Gleisbaumechanik, Lucchini, Stadler,U , w b tPBIAS.A., NEWAGS.A., PKP CARGOS.A.

Od 2009 roku posiadamy x I b t zaflecze naprawcze, gdzie zorganizowany { pt y tbil T @pek b { 8zymnowych,
Xz gqpt bw gzereg stanowisk diagnostycznych (w tym w opornik wodny), w | u . sagkonywanet "naprawy i serwisy
g p k b {seynoych.

Od 2019 roku zajmujemy t j$§ 1L x 0og G gs Xt ublxp ixp x(wraziz tarczcowaniem) wo px pgp x t Aot T dre { j
[ ftubkpkp xwaiwvicach.

Struktura firmy to ponad 60 wykwalifikowanych t q f d k b rhjut. wsoddziennie q s bde & b ko ab k x be o4 f k't
zadowolenie Klienta.
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1.

URZt DZEINNIRZ Y RZ 1DODY
ELEMENTERRNt YNUJt CYCH
STOSOWANYCH W POJAZDACH SZYNOWYCH

1.1 TUBOPXJTLP! EED®DSIi EDIJPXZDI ! X [ L, X! TERFSOMEMRXZNYNPAMIAREM
NACISKUL , [ FTUBX X! LPIi PXZDI

1.2 STANOWISKCDOBADANIAT QS° i Z O

1.3 STANOWISKODOBADANIAT QS° i POWIETRZNYCH

1.4 STANOWISKODOBADANIAT QS” i IB®TPS, X!

1.5 STANOWISKODOBADANIA[ EF S| B KOLEJOWYCH

1.6 STANOWISKODOBADANIA ORAZEF NP OUBNROUBI 2F S| B KOLEJOWYCH

1.7 STACJADIAGNOSTYCZNA OPORNIKIEMWODNYMDOKOMPLETNEJDIAGNOSTYKI REGULACJI
E[ JBi RPEBR F T QROKOKOTYWSPALINOWYCH

1.8 STANOWISKCDOBADANIABNPSUZ[ BUPS X

1.9 TUBOPXJTLP! EP! CBEBOJB! VS[: E[F_ ! DJ° HIi PXZDI

1.10 STANOWISKODOBADANIAT QS[° H, X! TDI BSGFOCFSHB

1.11  STANOWISKCDOBADANIAQBOUPHSB G, X




1.1

STANOWISKODOPRC ®BCI t t ENI OWYCH
WC Z K¢ WAGONOWYCH Z TENSOMETRYCZNYM
POMIAREM NACI SKKWZ ESTAWKWGOWY CH

Stanowisko przeznaczone jestdop ¢ d j " Stdtyozndgo x . { | wagonowych i lokomotywowych oraz do pomiaru
obdj tnaszgyl bo ezhp{if t ublxp ixp x Systém komputerowy v n p°o mg fx k fot dasybhdakria tej
podstawie na s f h v nrbsdréwania pojazdu szynowego, w celu zminimalizowania s . © ajj 8 edaaskami
| bo ezlhpd. {1 b

WYNIKIBADANIA PODSTAWOWECECHY

Nj Sp{ | 2attagegop c dj " maqopjtbf d { fl pinmbo-f Nj Np° mj auomatytznego badaniax ¢ { | + x !

Nj Procentowys p { | zadareegopc dj " naf oj b x f e TswI® lomodadur,
gpt { d{ fl p.inbof ! Nj I b u x pprowadzania nowych u z ¢ baganych
Nj Qpst. x osbpo{jlfpbbey "d friambkgdbx ! Xt {| Lgxo s b n f badaniax
tuspo” - Nj Rejestracjaq f 1 odamych badania (data, osoba
Nj Qpst. x oshpo{jlfploey "d fraapppt { d{ f hL mo fcb e b kdane badanegox . { |parametry bada-
osie, nia itp.),
Nj Laserowypomiarx zt pl pl &f’ ngpvoazlddiL x! Nj Np° mj xdplhejdiagnostykit ubov! vsi{ " e{f
xct{Il b- zmiany g b s b n f badaniax
Nj Laserowy pomiar wymiaru rozstawu i’ s f ebj H z
- opcjonalnie,
Nj Laserowypomiars . x o p mfohik p{ HDp
- opcjonalnie,

Nj Pomiarp q p s oopi’zestawu | p 1 p x-dptjomdinie,
Nj Inne wyniki badania na zapytanie.

PARAMETRY WARTP™ ~ o =t

Maksymalnat j p ddj "° f oj b 2 x 250 kN, synchronicznie lub o j f { b r P @

Epl T bedpbxbojb!tjlz!pcdj ©06I1kNb
Epl T bepondruy hj” dj b °0,1mm

Ep !l 1 b enmmtorowanego nacisku) | pnatp{ z 0~ *2%
- TR ) SN N0




PARAMETR

1.2

STANOWISKO DO BADANIA
SPRNt YN

Stanowisko przeznaczone jest do statycznego badania charakterystyk t g s~ gwmjawych stosowanych w zawieszeniu
qpkb{ synowych. Vn p° mjonojzbadanie { b mf o op’'f dnjl wh jd’jtdq &~ © od aadanej t j.1Pa badaniu

t gs” °onzpe6 moqgbp e { jn& gnjpy. Stanowisko posiada wysuwany stolik doT bux { hpbevsod{vi be\jé6 P v j d
badanychf mf n f oGaharyty stanowiska i maksymalna uzyskiwanat j § b mf® ‘odfq b s b n f hadamysht qs” .o z o

CECHY ELEMENTYSTANOWISKA

Nj Testowanie w trybie automatycznym i manualnym, Nj Bramka testowa z agregatem hydraulicznym,

Nj Pomiarx zt p | gwoliddnejt g s~ %orazo z tuplifmn{ljlgmjnj bspxznj-!ptlipo-
xztplpdjopadpezdj "°©fojfn- cf {qj f d{ofazczuinikamit j ildmogi,

Nj Pomiart {uzxopm'sdp zoz- Nj Szafa elektryczna z pulpitem sterowniczym i

Nj Generowaniewykresut j T b0qgs{fnj ft{d{fo]j sterownikiemPLC,

Nj Pomiart j draz| "~ wyboczeniat qs” °© z oz ! Nj Komputerg s { f n z tub ps{zf ozc bo{z" !
(opcjonalnie), danych,

Nj Operator wybierax d { f ’ zagrofgrimowany tryb Nj T u pomiarowy v n p° mj xppnhick Wwybaczenia.

pomiaru, ustawia tolerancje i limity ostrzegawcze dla
tgs”“° zo-

Nj Gromadzenie i zapis danych pomiarowych, tworzenie
s b g p s uub§ QE @miarowych.

Maksymalnat j p ddj "°© f oj b 180 kN

Skokt j T pxoj | b 450 mm UWAGA: Sta”nowiskq zaprojektowe_mejestwtakit qp ta_lby(x z | pozx b .
- , ; . - - badaniet q s Zgoznie z wymaganiami VPI. Naszestanowiska g pt j b e b k 7

Epl | befdp’bxbojb!tjlz! pcd]jOlkNf oj b certyfikat Deutsche Bahn

Epl 1 beponparuv hj” dj b

Wysuwt u ppbmviarowego

am——




1.3

STANOWISKODOBADANIA
TQS’ I POWIETRZN CH

Stanowisko przeznaczone jest do statycznego badania charakterystyk spf® © zpowietrznych,” s v o/ghxraz gumowych
stosowanych w zawieszeniu q p k b { seynowych. Dedykowane oprogramowanie ume® mj o« f§ Tblontrol stanowiska i
pomaga analizie x z o j .| Stamowisko posiada wysuwany stolik do T b ux f b p b e vro{lTvb e vdg I” vh badahych
fmfnfouL x

CECHY ELBMENTY STANOWISKA

Nj Testt { d{f mop’ dj A [ bnl o jamaskalowa,
Nj Badanie w trybie automatycznym lub manualnym A Adaptery dedykowane do element. w zawieszenia
Nj Operatorwybierax d { f ' zagrofyramy tryb pneumatycznego,
pomiaru, ustawia tolerancje i limity ostrzegawcze A Wbudowane tensometry wykonane ze stali nierdzewne;j,
dat gqs”“,° zo A Liniowe czujniki g p 1 po Zaiostalowane x f x 0~ u's {
Nj Gromadzeniei zapis danych pomiarowych, hT . xof hjppxoj I b-
tworzenie s b g p PDRIub g mj pamiarowych A Ruchomy stolik{ bqf x 0j bk~ dprocés bx jpfekto{ =
ro{ T bevolovyg d q
A Szafa elektryczna z panelem sterowania, sterownikiem PLC,
laptopem lub wbudowanym komputerem z baz" danych i
esvl bsl ©
A Xz1  HHezmpieczf _ t uoxabpt T gdgf xoj bk ™ df
ochron" ve zul pxoj | b/

PARAMETR
znbmob!tjTb!pcdj "©°f oj200kN

UWAGA Stanowisko zaprojektowane jest wtakit q p tabyx z| poz x b

Tlplttjl i1 b! 600

P - ] pX0l - mm badaniet g s Zgarnie z wymaganiami VPI. Nasze stanowiskagq pt j be b
Epl I beop’ _ !'t{jblezblxpbcod jb"° f oj BO,1kN certyfikat Deutsche Bahn.
EplTbeop’ _!gpnjbsv!vhj” dj°m0lmm

Xztvx!tuplv!gpnjbspxfhp  650mm




1.4

STANOWISKO DO BADANIA
SPRNt YRRESORG¢ W

Stanowisko przeznaczone jest do statycznego badania charakterystyk wszelkich spf” © zioresor. w stosowanych
w pojazdach szynowych. Efektem badania jest uzyskanie { b mf © ovph'j d pddanego elementu od zadanejt .1
Vnpe mioxxjfbs z g jul xbbdske'lmadadych element. w i przydzielenie ich do odpowiednich grup. Stanowisko
VvV N p° mjozwprbie g j resorowych | smarowanie powierzchni przestrzeni q p n j § @ndi. E { j “zdstpsowaniu
przesuwnychx . { | n g° mjest §marowanie poszczf h ryamna jre° gchrp e { W kesor. w.

WYNIKIBADANIA ELEMBENTY STANOWISKA

AETvhphgs” wmmpzyebozn! pcdj "° f oA Bramka testowa z agregatem hydraulicznym,

A Xztplmesorawmmprzyebozn! pcdj "°foj Vstpinf i w.zkami pomiarowymi, pt 1 pob

A T { uz x ospia w kN/mm, bezpieczf _ t uorabczujnikit j ildmgi,

A Wykres charakterystyki (kN-mm)t qs” © zoz! mvc! A Szafa elekiryczna z pulpitem sterowniczym i
resora, sterownikiem PLC,

A Inne wyniki badania na zapytanie) t { uz xop’ . A Komputer qs { f lbm»s4d{ f op'cdf -

nztld
gqpags{fd{ob-!tqgs{ftvoj” djf! qpaqs faheHimjestrtd dbk 2 &j
I "u! xzhj” dj b*/

pwxzhj” djb-!

PARAMETR
Nbltznbmob!tjlTb!pcdj o f d80kN
Tlplt!ttjlpxojlhb! 450 mm

Epl T beop’  !t{jblezb!xpbcodjb” o f cj0bkN UWAGA Stanowisko zaprojektowane jest wtakit q p tabyx z | poz x b
Eplibeop’  !'qgpnjbsv!vhj” i badaniet g s~ Zgadnie z wymaganiami VPI. Nasze stanowiskag pt j b e b
. certyfikat Deutsche Bahn

| AEARNENANNNASNSENNSNNSNNGN| SENNSNSENEREEEN

0 0,02 0,05
59 0,06




1.5

STANOWISKO DO BADANIA
ZDERZAKKOVEJOWYCH

dodalszegove zul pxboj b

CECHY

Testy w trybie automatycznym i manualnym,
Laserowy pomiar x z t p | gwolibgnej zderzaka,
Pomiart jdtzqj ” dj b! xdermdkag o f h p
Pomiar t j Bufprowej przyx t u” astawibnym
vhij” djv

Pomiar maksymalnegov hj ”, dj b
Obliczanieq p d i 1T b iagzgyaszoriej energii
zderzaka,

Testt u b c j preeprobwddzany w zderzakach z
hydrodynamicznym lub hydrostatycznym systemem
(opcjonalnie),

Wykrest j przeieszczenia,

Pgqf sbupsdapsxthed bf’ oj f k!
zaprogramowane tryby testowe,

A Gromadzenie i zapis danych pomiarowych, tworzenie
sbqpPDR x!

PARAMETR XBSUP™ °

o To o Do To Do Do

o T

Maksymalnep ¢ d j ~ ©sfowej f 1000 kN
Skokt j T pxoj | b 450 mm

Epl T beap’bxbojb!tjlz! pcdjolkNf oj b
Epl 1 beponparuv hj” dj b ° 0,1 mm
Wysuwanyt u pomiarowy eptu” qoz

L LLLL L

Stanowisko przeznaczone jest do statycznego badania charakterystyk { e f s { bkblejowych wszystkich u z g.. x
Wwynikug p nj buzyskiiemydi bs bl ufus xmhyzlidogkdp q p { x b mimk hakf s z g jjeogqsk{“z e b uo p’

ELEMENTYSTANOWISKA

A Ramastalowa,

A wbudowane tensometry wykonane ze stali

nierdzewnej,

A Liniowe czujniki g p T p© zhisfalowane x f x 0 " u's { !

hl . xotfjhlppxoj | b

A Szafa elektryczna z panelem sterowania,

sterownikiem PLC, laptopem lub wbudowanym

komputerem zc b {danychie sv |l pbs | ~

Agregat hydrauliczny,

Ruchomystolik { b g f xojitbkuxd# kt { z! qsp

{ bl behsopl{vi bgedlsy,bl . x

A Xz1 ddfofidj f d{ofazpttulxgodnf xoj bk "
pdi spozZul pxoj !l b/

> T

ANOENEEEEEED
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1.6

STANOWISKO DO BADANIA
ORAZDEMONTAtMONIT At U
ZDERZAKKEKOWEJOWYCH

Stanowisko przeznaczone jest do statycznego badania charakterystyk { e f s { Ixdlejowych wszystkich u z q oraz
v np° mighejfm p oimipo u bo /

ELEMENTYSTANOWISKA

A Ramastalowa,

A Wbudowane tensometry wykonane ze stali nierdzewne;j,

A Liniowe czujnikiq p T p° zainsjalowane x f x 0~ u's { !
hT . xotfjhipgxoj | b

A Szafa elektryczna z panelem sterowania, sterownikiem
PLC, laptopem lub wbudowanym komputeremzc b { " !
danychies vl pbs| -’

A Agregat hydrauliczny.

PARAMETR XBSUP” ~ |

Maksymalnepcdj "° f o f 500 kN

Skokt j T pxoj | b 400 mm :
Epl 1 befdpbxbojb!tjlz!pcdjl%°e foj b

Epl T bepondruy hj” dj b °0,1 mm "‘
Wysuwanyt u pomiarowy eptu” qoz

on
mm o
LUl ||
M weur |--!!.
inn v




1.7

STACJA DIAGNOSTYCZNA Z OPORNIKIEM
WODNYM DO KOMPLETNEJ DIAGNOSTYKI_

| REGULACJIDZI AGAMNORAZESPOGC W
LOKOMOTYW SPALINOWYCH

Stacja diagnostyczna z opornikiem wodnym wykonywana przez ASCORAILV n p° mg & | @] b h o plokanzoty(
spalinowych.

DIAGNOSTYKAOBEJMUJEM.IN.OBT U’ QVK: DF! ELEMENTY STANOWISKA
ELEMENTY:

Nj

Sf{zt vitnlaci, kt q. T d fasarpzji naszyn Nj
elektrycznych, parametry baterii trakcyjnej, g s b d” !
bhsf hgsi gpux . wxzakfesiekaoniecznym

Pomieszczenie sterowni i pomieszczenie
magazynowe (do przechowywaniagqs { f ux psoj | t
pomiarowych, b e b g u fgssc{xf x per x!

do ich regulacji zgodniezDSUgq pt { d{ f h. mozdi ! gisgjzfi " d{foj pxzdi*-

lokomotyw, Nj Opornikawodnego zv s { * e { fstergwanmji

Nj Godzinowe i jednostkowe { v © zpdliwd w ustalonych sygnalizacji, przystosowanymi do pcdj "°© boj b
stanach pracy silnika spalinowego, bhsf hgsti &pux okohétyvd i

Nj B o b nspafir, Nj Komputerowego systemu pomiarowego z

Nj System informatyczny v n p° mgomiarjy s f { f o u b d k” odpbwiednimi przetwornikami,

bsdij x\yydrbokditaZu-s b ot dapythk ~ Nj
uzyskanychpodczasqpnj bst x/ Nj

Vs { "~ e {ddpomiaiu { vo zpdlivd
Dymomierza.

* Wszystkie podane parametry { p t wpdméne w celach referencyjnych,ich x b s u p p kg z modyfikowane zgodnie z wymaganiami
klienta

PARAMETR

XBSUP™ ~

Maksymalnyq s * e 8500 A

Maksymalneo b qj “ dj f 1500V

Epl T b esmhlizacji qs " ev 5%

Rozproszonaenergia przy temperaturze otoczenia z zakresu Mocd j * BAOBW, godzinna 1 200 kW, maksymalna 2 600 kW

15 Cdo+20 C

)
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® ceee 20
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1.8

STANOWISKO

DO BADANIA
AMORTYZAT

ORC W

Stanowisko v n p° mbadapidb n p s u z { bydrgucznych s . © o typu gtosowanych w pojazdach szynowych.
Uzyskiwana jest charakterystyka q s { f e t u b{xbj nbfke rTogpb e {j i T v n jafskokiem amortyzatora.

CECHY ELEMENTYSTANOWISKA
Nj Osiowee { j bithpzdéj ~° dmdkanyd f k Nj Sztywna konstrukcja mechaniczna,

amortyzator, Nj Zaciskin po uboopxffl xznbhbk™df! efn
Nj Zapewnieniewymaganycht jid s~ e | ul pdlj b - fmfnfoucrx! hvnpxzdi! bnpsuz{b
Nj Sf hvmbdkb pagvu,el p’ dj Nj Serwoo b q”peezqpxj fe{jbmof! {b! pcs
Nj Ustawienie amortyzatorax ! qp 1 po f oj v! badanie amortyzatora,

peqgpx]j bewakunkdnzpracywqgp k fe e{ j f ! Nj Szafaelektryczna zabudowana w konstrukcji

szynowym e { j Zastgsdwaniul " upxf hp! vs{ e{fojb-

mechanizmu obrotu, Nf Tuf spxoj Il ! QMD-! 1l pnqgvufs! {!c
Nf Cbebojfl!peczxb!tj” ! x!tgptirc!x!qgfloj!bvupnbuzd{oz-

Nj Elektroniczne sterowanie procesem badania,
Nj Rejestracja, archiwizacjain p° mj xvpdruklj
danych pomiarowych,
Nj Kompensacja temperatury (symulacia’ spepxj t | b!

pracy).
Qs ” e lryzhu - regulowana 0p 0,3m/s
Skok maksymalny 350 mm
Maksymalny zakrest j 1 ° 30 kN
Epl T b emiembdnego skoku ° 2%
Zakres dostosowania | " prhcy Upto +90
Epl 1 beponparut j 1 z <100 N

12




1.9

STANOWISKO DO BADANIA
URZt DZEOGO CI NGGOWYCH

Celemv s { ~ e {e$t mapdwnienieq s b x j e Twykoriahigpc b e btatycznych nas p { dj "takiehd jnff n f gaki o x
tgs{ " shjcphakidj” hligkT k| kb 1.EX{f Zzastpsowaniu v | T bhgdraulicznego i systemu sterowania

n p° mijjestfdynamiczne badanie b n p s u z { umowychxv s { " e @fdj " h mxlzpdniq v u f ssfpkxf"t us bdk
X Z 0 j bamiarowych.

CECHY ELEMENTYSTANOWISKA

N cbebojf!xzus{znblp djpxf!tgN{bhsfxhlbudviaesbdimjd{oz! {!vITb
ibloux!dj” hTpxzdi-!tdj” hjfl! xnjellppxpzschil-ep! cbeb_ ! {!tjTpxojlj

Nj gpnj bs!obtu” gvk dzdi! xj f ml pNjdsgataeldkiyczhajz papeled Sievojvania, Sterownik
dynamicznym: i ) QMD-! mbqupqg! {!cb{ "l ebozdi! ]

N nbltznbmob!tjlbltulvnjfojb!gN{xzz'T{dggan!ctil{mli¥ld{f_ tuxb/!

roboczym,

Nj fofshjb!gpdiTlbojbob! gs

Nj fofshjb!gs{fk”ub!qgs{f{

Nj xzlsft!qg” umj!ijtufsf{z
skoku roboczym,

Nj badanie w trybie automatycznym,

Nj operator wybiera/wprowadza tryb badania oraz
ustawia tolerancije,

Nf fmfl uspojd{ob!sfkftusbdkb-!bsdijxj{bdkb!j!npo mjxp’ dj!!
wydruku danych pomiarowych

PARAMETR XBSUP™ °

Maksymalny nacisk 1500 kN
2000 x 650 x 750 mm

f{lvs{ e{fojflgpdj hpxf -
vs{ e{fojflgpdj hpxf -
Xxbs

{
!
! up’ dj!tjlz!gs{z!{bebozn!

Wymiary stanowiska

Masa stanowiska 2 500 kg



PARAMETR XBSUP™ b

Maksymalny nacisk 1000 kN

~
- XN
SN
Lo
~
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1.10

STANOWISKO DO BADANIA
SPRZNGGSWHARFENBERGA

Celem v s { " e {jebtaz@apbwnienie g s b x j e T wykohahip c b e i_q s { © Bchaxfenberga. Vs { " e {vfnpje fmj x j
wykonywanie g s tpcc d j " ° f otjjpbxpz{ddij " brbzk ‘dd 't | GOk zgs” el ;i)’OSdrh/s' oraz pozwala na
uzyskanie odpowiedniego o b q s~ ©) ft gsjipt{f d j " bréwk "dd ft | bbkdanydn ¥ qgs {7 dol 00 kN, utrzymanie
tegop ¢ dj " prken 2 rbinuty. System komputerowy v s { ~ e §# h @ ¢ Ing I bd b ndpanyéh pomiarowych oraz ich

zapis.

CECHY ELEMENTYSTANOWISKA

Nj Badanie w trybie automatycznym; badanie Nj Ramazt j T px oijzlejsfbrv!mj d{ozn! xzqgp
przeprowadzane jest poprzez poruszaniezs L © o " ! w przetwornik t j ilprzetwornik drogi,
qgs” el pedndm | p_ dtf qs { W dbw kierunkach, Nj Szafa elektryczna z panelem sterowania, sterownik
drugi koniec jest wtedy sztywno zamocowany do PLC, laptopzc b {danychie s v Il bs | " -
konstrukcji stanowiska, Nj Agregat hydrauliczny wraz zv | 1 b stérawania i

Nj Pomiar maksymalnegou 1 v n jpfzyosjpb{ dj " hboj v-pt gs{” ufn-

Nj Pomiar maksymalnegou T v n jpfzyd jdbj t | boj v- Nj Xz1T " ddfoffdj fd{f_tuxb/

Nj Q” uhisterezyu 1 v n j pbmigr $keku testowanego
tgs{” hv-

Nj Operator wybiera/wprowadza tryb badania oraz ustawia
tolerancje,

Nj Elektroniczna rejestracja, archiwizacjiain p° mj xp’ dj !
wydruku danych pomiarowych,

Nj Wsparcie programu w analizie x z 0 j ltestux

Wymiaryv s {zén& 3500x1200x1000mm

Masa stanowiska 3000 kg

\




1.11

STANOWISKO

DO BADANIA
PANTOGRAFC

W

Stanowisko przeznaczone jest do badania charakterystyk p e ¢ j f sgbsl ™ @m@wontowanych na pojazdach szynowych.

SYSTEM KOMPUTEROWYSTANOWISKAV NPi MJ X J B!
SFKFTUSBAWCHPOMIAROWYCHW TYM:

A Czaspodnoszeniat jddbierakadox zt p | ma-d j A Odchylenie boczne,
mionowe;j, A Pochylenie’ mj { hbd{ b
A Czasopadania odbierakazx z t p | mandonowej, A Pomiar{ vo zodbjIbl bef I
A Czaspet voj mg{bbd{b A Pomiar rezystanciji izolacji,
A Nacisk statyczny w zakresie roboczym, A Qsitxbus{znbl peélektiydziief{ p mbdkj !
A T dobisku, A Xztpl’'pmj { hwestdiedd T p° pod pogiomu
ATipopvt{d{bk db wspornika izolatora,
A Swobodaobrotu’ mj { hbd{ b A Sprawdzenieqpgsbxepj diitbfod pf mop’ dj
ATjVvibs{znwdkpidge {fTogovp oz n - v | T preewmatycznego.

* Informacje techniczne podanew g p o j °tabe]i i l kcharakterg p h m”™ aiphxxzb-s u p p kg z modyfikowanew{ b mf o alp’ dj !
potrzeb klienta

PARAMETR XBSUP™ ~

Ob qj "zadilpnfa 3 x 400V + 10%,15%L1+ L2+ L3+ N + PE

D{” t upuwnjggX' bi pmbk"™ df hp 50Hz° 10%,

Zainstalowana moc dAkwW

Skokn p e vdopomiarux zt pl p’ dj nominalna 1300 mm

Skokn p e vpbrgiaru wyboczenia 280 mm

Epl T begopmj bst x 1mm | @

Pomiart p:amografu ° 40 KG(392,4 N) _— _/ ___ i3e
Pomiar t j Wykoczenia pantografu ° 50 KG(490,5N) T vt = —— ~
Epl 1 b epongaru. 1N ]

Ep | 1 b epozpcjonowania stanowiska regulowana 10 p 62 mm/s

o088



2.

URZt DZEINPIRZYRZ{DODYP OM
GEOMETRIIPUD GRAMWC ZKC W
IPODZESPOGANMWIZWI t ZANYCH

2.1 TUBOPXJTLP! EP! UFTU X! CIJFHPXZDI ! PSB[! EPDJFSBOJB! TIJMOJL
2.2 QS| F OPSYSZEMDOSTATYCZNYCH DYNAMICZNYCHQ P N J B SNARISKUL _ i
2.3 STANOWISKODOQP NJ B SGERMETRIX | [ L . X

2.4 ELEKTRONICZNYQS|[ ZSPDO@®P NJ BSRAMX [ L X

25 BAZYQP[ ZDKPOWOQBPRIBSSBNN! X [ L X

2.6 QS| Z S DOBOMIARUUSTAWIENIAGNIAZDACZOPAT L S° UV

2.7 SPRAWDZIAN Vi Z MNIBZDACZOPATL S® UV

2.8 QS|[ ZSDOBOMIARUSFTPS X

2.9 QS| Z SDOBOMIARU[ Vi Z DAREZYZDERZAKA

210 QS| Z S DOBOMIARUP E MF Hi BSIPRERZAKAODH I = X BZYNY

211 QS][ Z S DOFOMIARUROZSTAWWOSI[ EFS[ BL , X

212 QS][ ZSDOBOMIARUPEMFHI PSIDQS[ ° SEMARFENBERGADH | | X SZ¥YNY
2.13  KLINPOMIAROWY

214 SPRAWDZIANS i OJDPXIZZmMBB : TBS[ " "HWWCPXFHP

215 SPRAWDZIANS i OJDPXIZZDBRBR B! DJ° Hi PXFHP

216 SPRAWDZIANS . i OJDPXZZDNVNETLQS["  HV

217 QS| ZS[ bGPDMIARUN B2 O p WYMIARC LUBH

| ARC W




2.1

STANOWI SKO DO TESTCW Bl EGOWYCH
ORAZ DOCI ERANI A SI LNIKCW TRAKCY.

Stanowisko przeznaczone jest do docierania oraz q s Lbiegowych o b q” tejvmo jrakayjmych typu LKf 450 i
silnika trakcyjnego asynchronicznego typu LK 450X6. Zapewnia wykonanie q s Lbiegowych silnika trakcyjnego
j " { b atestgwem | p 1 p xwvgkonywanych w procesie napraw elektrycznych { f t g ptiakcyjnych.

CECHY

A praca w trybie manualnym,

A praca w trybie automatycznym,

A rejestracja przebiegu badania we wbudowanej bazie danych,

A tztufn! {bcf{qgjfd{f_1!dispoj dz!pqgfsbupsb! gped{bt! gsbdz! v

A 1l potusvlidkb! {bgpcjfhbk db!t{lpemjxfnv!gs{fopt{fojv!Htj” !

ELEMENTY STANOWISKA

A Il potusvlidkb! gptbepxj f ojpbf!f{tfutbqd il w!ltpjxmoj | ! usbl dzkoz!

A d{”" 'fmfluszd{ob-!qgqvmgju!tufspxojd{z!{joufhspxboz! {!1t/{

A fmfluszd{oz!obqgq  e!tjmojlcx!usbldzkozdi -

A obq” elDANBbgf xoj bk "dz! {btjmbojf!tjmojl.iux!usbldzkozdi! bt zc
BD!j!d{ "t MOHmj xp' dj ! 1

A obqg” e! Nf oups! NQ! { bgf xojbk "dz! {btjmbojf!tjmoj!|AOVt{fsfhp
DC,

A {btjmbojfl!fmfluszd{of!obqgq”  eLx!sfbmj{pxbof!kftu!qgqs{f{!{b
zasilania zamontowany w szafie pulpitu sterowniczego,

A bgbsbuvsb! gpnjbspxb! gp{xbmbk" db! ob! gpnjbsz!ufnqfsbuvsz-

PARAMETR XBSUP™ °

Obqgj " djf!{btjmbojb 4y511! W! gs” &!11{1n jW! @7 lej!ltu bl z
Moc znamionowa 70 kW
D{”" tupumj xp’ . 60 Hz

Waga 2000 kg




2.2

PRZENOSSYSTEM DO STATYCZNYCH .
| DYNAMICZNYCH P OMI ARBACISKUK C G

Pomiar rzeczywistych o b d j t Il wa szyny jest warunkiem o j f { ¢~ ekesowej kontroli i regulacji f mf nf ou . 3
zawieszenia i pt qs” °© z oppxkm{jsynowych, jak st x o $bxj el pppl pd9 b ey mieprzekroczenia
dopuszczalnego nacisku nap'orazp | s f ’ mesyod bbi | plMbjmadyk b e v.Systemjestnpev i pnxp2 fpt ub .
zaprojektowany do statycznych oraz dynamicznychu f t u . x

CEQHY WERSJASTACJONARNA

Nfj Qpnj bs! obdj t | ¢ x!l qpojddusgyhoh . mo XjdRrZewodowy t q p tprzekdzaniadanych) n p°e mj x z !

wegonat { zo” - tgptrcl!lcf{gs{fxpepxz?*-
Nj Qpnj bs! odpi § d{ & h{.fnhouzbde tor Nj Tgptxzc xj fxmbjopbx’ xj fumbd{/
Nj Pomiar i wskazanies L © g p d | “ nacfskami po-
t { d{ f hJ mgdopaii szynowego, WERSJAQS[ FOP™ OB
Nj Pomiarmasyd b1 | pap kb {lseynowych, _ _
Nj Firma zapewnia legalizacieuf di oxd{ pobo "~ ! Nj Bezprzewodowyt g p tprzekazania danych,

PARAMETR XBSUP™ ° “

Maksymalny nacisk | p T b 150 kN
Qs ” e |ppzéjazdowa do 5 km/h
E1 v h gdcinka pomiarowego 120 mm
Kierunek przejazdu dowolny

+/-0.5% w zakresie do 30 mm od osi czujnika pomiarowego

=@l T o G, +/-1.0%w zakresie 30-60 mm od osi czujnika pomiarowego

Rodzajtoru wszystkie

sieciowe lub wbudowane akumulatory { b g f x o j bk " d f ! i 5

Zasilanie L ;
8 godzin nieustannej pracy

SM 42

2205

|
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2.3

STANOWISKO DO P OM
Z

P ARC W
GEOMETRII RAM W¢ W

|
KC

Stanowisko pomiaru ram x . { | wagonowych jest stanowiskiem uniwersalnym,nal u. s39pn @lp | po zgpmj bis . x
oceny stanu technicznegoram x ¢ { | { b s L x & p p otowarowych jak i osobowych. Dodatkowo v n p° mpomiarb

x L { | trzyosiowych. Qp n j b dokoruje t j Specjalnymi q s { z s { pomidwrowymi, | u v stgpgiij mp{’ b mf ¢ "od

kart pomiarowych stosowanych przez klienta.

TUBOPXJTLP! VNARZEPREWADZANIEM.IN.
OBTU QVK: @QEWMWIBS X;

ATgsbxe{foj fllsx{zzarjdasa i !

A Sprawdzenieramx . { | nax j di spxbup’

A Sprawdzenieramnaq s { f t vixjz'hd jbttznd

A Sprawdzeniep e mf hx pl signkbexoj d{ zdi /

PARAMETR WARTP™ °

Xzt p | ggdnowiska wraz z podporami 1280 mm
E1 v h stdnowiska 4500 mm
T{ f s pdtanowiska 2800 mm

e | KD

!’"" 7
- -

|
...1 * ."
asane N




2.4

ELEKTRONICZNY PRZYRZt D
DOPOMI ARRAM WC ZKC W

QS| ZS[JEH PRZEZNACZONYDO: CEQHY
Nj Pomiaru rozstawu x { e T v o ipdptageznegon be oj dNj Qps” d{ oz -
Nj Qpnj blss xzo pamxdi{ | L x Nfj EpliTbeoz-
Nj Pl sf’ enf o ejxd zdjipnj bsct x Nj Lekki,
Nj Qpnj bst x! pnemfetijiapa pdrktami, Nj Evoiezytelnyx z’ xj f umbd { -
| sbx” e{jbnj-!qgpxjfs{diojbnjN Npec mj kafibrowania przezve zul pxoj | b

PARAMETR XBSUP™ ~ KOMPLETNY ZESTAW ZAWIERA J MP™ ~

Zakres pomiarowy 1600 p 3000 mm Qs{zs{ e!gpnj bspxz 1
Eplibeop’ . 0.1 mm Sprawdzian 1
Sp{e{jfmd{p’ . 0.1 mm Hspuz!gp{zdkpovk df!epl!l2gpnj bs. x! | s{zo g
Waga 5 kg Walizka ochronna 1

VAVAVAVAVAVAVAVAVAVAVAYA

2.5

BAZY POZYCJONUJ 1t CE
DOPOMI ARRAM WC ZKC W

Qs{zs{ ez!tlvo lep!vtubmbojb!’' s AXTlub25dxN{Y2pkv! ! nbe oj d{fhp! x
Wymaganet " ! ep! ! qs{fgspxbe{fojb!!ltubopxjtlv!ep!gpnjbsv!!sbn!>

PARAMETR XBSUP™ ° KOMPLETNY ZESTAW ZAWIERA
Cb{z!gp{zdkpovk "Xdzfl spkf! nbe oj d{f Cb{z!gp{zdkpovk df 4
Waga 4 kg Walizka ochronna 1

20




2.6

PRZYRZ}ID DO POMI ARU USTAWI ENI A
GNIAZDA CZOPA S K RTU

Qs { zs{ dopomiarastawienmah oj b{eb! d{ pgb! t ltymimienzyt!j by bpiiyxe {fmb- 1t {fsp
ramyorazgs { ft vofjéldydpps{fd{of! hojb{eb! tls” uv/

PARAMETR XBSUP™ ° KOMPLETNY ZESTAW ZAWIERA JMP™ ~
Zakres pomiarowy 1600 p 3000 mm
EplTbeop’ ! gpnj boslwmm Qs{zs{ elgpnj bspxz 1
Waga 5 kg
T

2.1

SPRAWDZIANZ Ut YCI A
GNIAZDA CZOPASKRNT U

Qs { z ${ vdo gomiaru { vo zgdiazthat | s” uv/

PARAMETR XBSUP™ ~ KOMPLETNY ZESTAW ZAWIERA J MP™ ~
Nbufsjbl! xzl po b oStabnierdzewna

Qs{zs{ e! nj bspxz 1
g 0.5kg { { qpnj p

21




2.8

PRZYRZDOPOMIARU
RESORCW

Qs { zs{  e! g gestidd porbiaty xpzotzp!| wSord prdzs p{ t ubxj f oj b! puxpsct x! sftpsbl! xb
do sprawdzenia symetrii resora.

PARAMETR XBSUP™ ° ZESTAW ZAWIERA J MP~
[bl sftlgpnjbspxz!sp{tubxv! plokppld0d0 mm Qs{zs{ el gpnjlbspx:
[bl sft!gpnjbspxz!xztplp' dj 16Dp B3pmrb :
Eplibeop’ .!qgpnjbsyv 1 mm
Waga 5 kg

2.9

PRZYRZb@POMIARU
Z Ut Y CTARCZY ZDERZAKA

Qs { z grieznaczony jest do pomiaru { v o ztatgz bderzakowych x z q v | & proghieniu R=1500 mm i R=2750 mm:
Nfj pl s"hlzdi -

Nj " dj " uzdi -

Nf gsptupl "uozdi/

PARAMETR XBSUP™ ~ KOMPLETNY ZESTAW ZAWIERA J MP™ °
“sfeojdb!njfs{pozdi! ubsd{!3pEps60minz d i Qs{zs{ elgpnjbspxz 1
“"sfeojdb!njfs{pozdi! ubsd{ 400xp6Omm| "~ uo
EplTbeop’ _!gqpnjbsv 0.1 mm
Waga 1 kg

- ‘ [ ] l

= sy | oosu
o —— Bl , "
rﬁﬁ R ] &

[

a
O




2.10

PRZYRZNANIUSZOWY DO POMIARU
ODL EGGO®SIZDERZAKAODGGE WK1 NS ZY

Qs { z pdmiarewy przeznaczony jest do pomiarup e mf h1 p’ d jodh{l e fegyfiyb | b

PARAMETR XBSUP™ ° KOMPLETNY ZESTAW ZAWIERA J MP™ °
Zakres pomiarowy 920 p 1080 mm

= Qs{zs{ elgpnj bspxz 1
Epl Il beop’” _!gpnj bsv 1 mm
Waga 2.5kg
- “

B e -~

i

2.11

PRZYRZb@MDPOMIARU
ROZSTAWUOSIZDERZAKC W

Qs { z pomiarewy przeznaczony jest do pomiarup e mf hdsie’xd jd ie f s { QIs { % /podczas pomiarugq p T p° po z !
jestnah . s d { 'k 'tuléijzderzaka.

PARAMETR XBSUP™ ° KOMPLETNY ZESTAW ZAWIERA J MP™ °
Zakres pomiarowy 1700 p 1780 mm
EplTbeop’ _!gpnjbsv 1 mm Qs{zs{ el gpnj bspxz 1
Waga 3.5kg
g f . H 7 \

23




2.12

PRZYRZDODPOMIARUODLEGGOS CI
OSIS P RZ N GCHARFENBERGA
OD G G & WKSEZYNY

Pomiar x z t p | p g d { polega na ustawieniu q s { z ssfopamivnh powierzchni tocznej szynil p1 | bnj !
oporowymi e p d j t Hogedriejezx f x 0 u sppvaezzchii szyny.

PARAMETR XBSUP™ ~ KOMPLETNY ZESTAW ZAWIERA J MP™ °

Zakres pomiarowy 500 p 1090 mm Qs{zs{ el gpnj bspxz 1
EplTbeop’ _ ! gpnj bsv 0.1 mm Sprawdzian 1
Waga 6.2 kg Walizka transportowa 1

2.13

KLIN POMIAROWY

Klin pomiarowy przeznaczony jest do pomiaru szczelin oraz mv { przy elementach’ mj Hobzmego.

PARAMETR XBSUP™ ° KOMPLETNY ZESTAW ZAWIERA J MP™ ~
Zakres pomiarowy 4p 24 mm
Eplibeop’ .!gpnjbsv 01mm
Qs{zs{ el gpnj bspxz 1
Tupqjf_l!gpnj bspxz 2 mm

Waga 0.5 kg




2.14

SPRAWDZIAN REt NI COWY YTAU ¢
PAGtI KSRRZNGU $RUBOWEGO

Qs { z $ { Vdo gprawdzania{ v° zqdbjib’!l b!t g8 PR ¥ hp

PARAMETR XBSUP™ ~ KOMPLETNY ZESTAW ZAWIERA J MP™ °
Mj nju! xj fml p’ djZgbodsid zevgmaganiami klienta

Nbufsjbl! xzl po bSt erdzewna Qs{zs{ el gpnj bspxz 1

Waga 0.2 kg
18,9 ) e
18,5 Sprawdzlé'h

do ustalenia zuZycna“ pal

By | K ) |

18 | ‘26 34
& | 18,9 f 28,9 | 37.4
2.15
SPRAWDZIAN RC t NI COWY
ZUt YCHAKACI NGGOWEGO
Qs { z${ Vvimustalania{ vo zhdkabdj = hT pxf hp/

Xbsup’ (! xznj bs v !Zyasmex jwymagahiampklienta
Nbufsjbl! xzl po b oStabnierdzewna Qs{zs{ el gpnj bspxz 1
Waga 0.2 kg

G'8e

Sprawdzian fo2
o 3 & haka cneglav(

25




2.16

SPRAWDZIAN R

| &t NI COWY
ZUt YCGWBISIPRZNGU

Qs { z ${ Vi astalania{ v° zidvjcbl j ! t gs{” hv/

PARAMETR XBSUP™ ° [ 501

X b s u graniczna wymiaru Zgodnie z wymaganiami klienta

N b u f wykobania Stal nierdzewna

Waga 0.1kg 20,9 ™
Qs { z pofmiarewy 1 | % 88|

2.17

PRZYRZIDOPOMIARUMALt NI C
I WYMIAR C LUB H

Qs { z st¢ d pp{zx bmalrki€rzenie zgodnie z| b squp'n j b sxp ¥ mliwgrhiadujClubHnN be oxjLdf | 1X7i1XTa
Z odmianami.

PARAMETR WARTP™ °

Zakres pomiarowy C:55-75mm, H: 140p 160 mm
EplTbeop’ . 0.1 mm

Material wykonania chromowany

Waga 1,5kg

KOMPLETYZESTAWZAWIERA

Qs { z pdmiawwy 1
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3.10
3.11
3.12

S.ALE

Zt DZEDOPAOMI ARC W
AWKWGOWY CH

PRASADO[ FTUB XL i P X Z@RAZX J S OJ IMASZYNELEKTRYCZYCH
NAGRZEWNICANDUKCYJNA

OCZYSZCZARKMO[ FTUBX , X! LPI PXZDI

ELEKTRONICZNYQ S [ Z S DOPOMIARUROZSTAWW. |, [ FTUB XL i P X ZpDAZ

QS[ Z S NONBUSZOWYDOPOMIARUROZSTAWWL , [ FTUB XL i P X ZpbAZ

QS[ Z SNONBUSZOWYDOPOMIARU SF EOBIDZ" MOCZNEGOL , ZESB X, X Pi PXZDI
ELEKTRONICZNYQ S [ Z S DOFOMIARU SFEOBDZ" MOCZNEGOL | ZESTB X | X. POWYCH

QS[ Z SDOFOMIARUQI BT L MIBISCIOBMF Q, X

SPRAWDZIANWYMIARUQR

SPRAWDZIANROBOCZY PRZECIWSPRAWDZIAKONTROLNY BSZT[ KXO° US[ ©@ZBI1 DILZ i !
CF[PCS® D[ PXZDI

ELEKTRONICZNYQ S [ Z S DOBOMIARUZARYSU[ F XO° US[ @BEBPDLZICF[ PCS® D[ PXZDI !
[ FTUBX K X! L PIipPRQFROMETRASEROWY

SUWMIARKADOPOMIARUZARYSU[ F XO° US[ @BESBPDILZICF[ PCS® D[ RXZMIB X , X!
LPIi PXZDI

QS[ ZSDOBOMIARUPEMF HI T BT[ D[ XF®D° US[LOFIKBDQS|[ FEQJ BSIDJ B
(SYMETRIAOSADZENIAZESTAWUNA OSIp CD! *




3.1

PRASADOZESTAWXWGOWY ©RAZ
WI RNI KMABZYN ELEKTRYCZNYCH

Prasav n p° myvpxasolvywanie i wyprasowywanie | L {i” ¢ b wmalli . rhonoblokowych ipcs” d{ p Xt d aidbix v x
I p1 p xwagbnowych i lokomotywowych (w tym Alstoma). Ponadto prasa pozwala na wprasowywanie i wyprasowywanie
x b1 xx s oij lj mo trakcyjrych.

CECHY
PRASATLI BEBZOBTU® QVK:MMMNFOU 6 X;

Nj Szafa sterownicza z programowalnym sterownikiem Nj Systemqs {f uxpwmpel mjxxj bk dzdi
(PLC), ekranem dotykowym g p { x b mb ka”kdnzrate ~ realizowanieo j f { ¢” @@mrjdb s L x -
funkcji maszyny ) x z ¢ j <y 8- e | ikoklijt j 1 p X 0 ] |Nb Jednqstka hydrauhczna}zt .f sxpobqg” ef n -
g p e h stanerzeczywistego), Nj Suwnicado | bAe p X |bscpj{ Hbepxzxbojb
Nj Qs { f n z tkdmputer z systemem IT (zintegrowany {ftublxpikpxzdi -
zt { btgu f s p x & ju dvisnizpr - mivproyvadlzanie Nj Zestawx zqpt bof 6{ bdoeoz
wymaganych danych (operator, numer zestawu | p 1 p x f h p - transportu ipodnoszeniagpe { f t g p | v x
parametry procesu wprasowania/wyprasowania), bebgufs.x-
jaks L xog fFRft arazthidi j xg§padikt L x Nj Pompa xzt pl pdj’ ajakcespripnx b
technologicznych (wykres t j dozprzemieszczenia Xt gpnbhbhrocesz mjj = hibcolj-b
t 1 vododps . x ozlvgkjedem wzorcowym), Nj HI v x>lz" d {ochroha- przed t qj ~ dgystem-

kontroli faz,x z 1T " ddfof gjjf d{f_tuxb

PARAMETR XBSUP™ ~

Npd!tjiTpxojlb 2500 kN
Skok 500 mm
Qs el p’ tgs{ftvxv!tjlipxojlb 1p5mm/s

Eztubot!qgpnj”  e{z!cb{ " !'tjilpxojlb! b30p2@0mmn”!)sfhvmpxboz*
Cl "elgpnjbspxz!{bebofk!tjlz!ptjpxTokikN

Eplibeop’ _!svdiv!igp{jpnfhp ° 0.1 mm

Obqj” djflopnj obmof 415V ° 10%, 3 fazy, 50Hz

Zainstalowana moc ok. 7 kW




3.2

NAGRZEWNICA INDUKCYJNA

Vs {zenge indukcyjnego nagrzewania przeznaczone jest do nagrzewania zf t qp inbe o jydnpx b h pwo ¢
towarowych, jak i osobowych podczas ich demonta® vi n p o u bZastosowane ro{ x | " { Waradznyt qpt . c
vi buxijgb Kk zt qjpfate{pbdkzas naprawy zf t u b xl Lppdvych. W standardowym wypose® eniu v s {zén@a

{ obkejydewki vnpo mj x zgdejkowahieiob | T be@h 6 s Fxdfjxfod ju sf{ fox @i u s labiryntawych osi

{ ft ublxpixp xzzzabpami o’ sf epf da” u{sb{so.fa® mm,jaki 130 mm.

VS[ ‘® E[ PRIEENACZONEIEST DOPRZEPROWADZANIA:

A Termicznegon p o u bdemonta® \q j f s ild jzftd j-f s’ odojoivyah
osix b h pwgZ c b u fj Imo frakcyjrych,

A Rozmagnesowania osi oraz tulei po { b | gonyim procesie npoubo v
termicznego ) e { w¥pbspe eniuw dodatkowy v | Tebfenbhof u.z{ vk dz

PARAMETR XBSUP™ ° KOMPLETNY ZESTAW ZAWIERA J MP™ °
Obqj” djf!l {btjmbojb 400/230 V, ° 10%, 50Hz Nagrzewnica indukcyjna 1
Nbl tznbmof! {ve zdj f! npdz350kwW Wzbudniki 2
“sfeojdb!obhs{fxbozdi! fAMf5loluapx! 361! nn Czujnik temperatury 1
Tztufn!dilTpe{fojb!t{bgzwentdaforye{ foj b Skrzynia transportowa 1
Tztufn!dilpe{fojb! {xpk.Lskompresowane powietrze
Maksymalna uzyskana temperatura 200 C
Czujnik temperatury tak
Xz’ xj fumbd{ panel kontrolny z przyciskami
Zakres czasowy pracy Op 500s

Npevi!sp{nbhoftpxbojb opcjonalnie
Wymiary 580 x 510 x 840 mm



3.3

OCZYSZCZARKA
DOZESTAWKWGOWYCH

Oczyszczarka t T v eozczyszczenia { f t ub k pk p xxlh p o towarowych. W standardowym wersji wykonuije
czyszczenie d b Tosi B x f x o . @psjgmi dodatkowymi t ° czyszczenie g s { f e q [z 'f kjob tarsz{(z cbu stron)
oraz specjalistyczna wentylacja.

CEMY
Nj Czyszczenieosi (wtym piasty | p X X 0” us { of h pOczyszczarka wykonanajestzl t { ubT upxoj | v x!
Nj Czyszczeniel p Ixtf;x!o” ui§¢ { ® b” wsofiao b oraz blach stalowych.
Il p1 b-
Nj Czys;czenie{ f x0” uig { & bk usrdny diakty Stanowisko do czyszczenia { f t ubXx pX px z di
Il pl b- t | T btgBtrzech podstawowych ¢ mp |: v x

Nj Systemodsysaniaqz 1 v/
Nj Ap{ f t qquzysaczenia,
Nj Bp{ f t qgtetowania,
Nj Cp{ f t qwehtylacji.

PARAMETR XBSUP™ ~
Obgj”“djf!{btjmbojb 400/230V, ° 10%, 50Hz
[bl sft!’ sfeojd! {ftubxctx! |l plpxzdi 800p1100mm
Xz’ xj fumbd{ Panel kontrolny z przyciskami
System wentylaciji Opcjonalny

Wymiary 3000 x 3300 x 1600




3.4

ELEKTRONICZNYP R Z Y R ZbMPOMIARU
ROZSTAWU K& GZESTAWE WK OGO WY CAZ

Qs { z gt preeznaczony do pomiaru rozstawu g 1 bt { d § xp 0 u sl{.destawul pT pxf hp/

CECHY

A Pl sf’ snbo pigrzbnychx j f ml p’ dj -

A Obliczanie’ s f emppnhide w,

A Sygnalizacja przekroczenia { IpFfonych parametr. w,

A Rejestracjax z o j bamiar w,

A Oprogramowanie v n pp »m b é@rikewanie g s p u p Ipgniatowych,

archiwizacj” orazgq p s . X 0 zxxzboojj Hamiar. x

PARAMETR XBSUP™ ~ KOMPLETNY ZESTAW ZAWIERA
Zakres pomiarowy 1360°2 6! nn! ) mvc! jooz! ob!QsAd{sf{djefl Iglpmjjfboswphx*z 1
) Smartfon do wizualizacji i zapisu XZo0 jlLx
Epl 1l beop’ . 0.3 mm gpnj b(bezptzewodowe gpl " dgfoj f 1
g s { z s { -omcjbnalid
Sp{e{jfmd{p . 0.01 mm i bepxbsl b 1
Bateria Akumulatory 4 x AA 1,2V Kabel do transmisji danych - opcjonalnie 1

Waga 0.85 kg Walizka ochronna 1




3.5

PRZYRZDOPOMIARU ROZSTAWU
KEG@ESTAWKOGOWYCH

eét preeznaczony do pomiaru rozstawu g1 bt {d{ z{o! xfxo”  us{ozdi !l . T! {ftubxut
up! gs{zs{ el!opojvt{pxz!xzlpoboz! {f!tubmj!Il potusvl dzkoc

T Ln

PARAMETR XBSUP™ ~ KOMPLETNY ZESTAW ZAWIERA JMP™ ~

Zakres pomiarowy 1345p2486! nn! ) mvc!jooz!oblozd{fojf!l mjfoub?*
EplTbeop’ . ° 0.1 mm Qs{zs{ " elqgpnjbspxz 1
Waga 3 kg

.0

Z Y R ZDMPOMIARU §
R N GIOCZNEGO K ¢ &
GOWY CH

REDNI CY
EST

Y
N

S

3
PR
oK AWE W
K O

Qs { z gebt peeznaczony do pomiaru’ sf e @j & ztdétznego | L f f t ub k p k p xxWh p otowarowych
i osobowych.

Qs{zs{ el kftu!eptu” qoz! x!lex.cdi!xfstkbdi;
1) {f!'tlbm !opojvt{px"
2) {!xz’ xjfumbd{fn!ldzgspxzn
PARAMETR XBSUP™ ° KOMPLETNY ZESTAW ZAWIERA JMP~ "

A) 600 p 800 mm

Zakres pomiarowy B) 800 p 1050 mm Qs{zs{ elgpnjbspxz 1
C) 1050p 1270 mm

EplTbeop’ . ° 0.1 mm

Ped{zu!xzojl.x Tlbmb!nfuszd{ob! mvc! xz’ x

Waga 3.5kg




3.7

ELEKTRONICZNY P RZ Y R ZbMPOMIARU
$ REDNIOXYR N GIWCZNEGOK ¢ G
ZESTAWKWGOWY CH

Qs { z geft preeznaczony do pomiaru’ s f e pj & ztdtanego | L {if t u bl p k p xqzpdki b { szynowych. Jego
podstawowa zaletaton p° mj "ogdnywaniagq p nj bkezixpoj f dkapj d ] z{xfbtoy bixp Ix p xzpaaizdu
szynowego. Zastosowane s p { x j "V nbp j noj odlgzyi Xk " f mImperzahych ) ' s f e2xjzd bx*j f w mERDA,bch
zapisij ef ouz.gj | bdk”

CECHY:

Nj Dokonywaniaq p nj blezixpoj f d{ op’ dj !
xzx|j " { z{xfbtoy bdx p Ix p xzpajazdu
szynowego,

Nf Pcmj d{ boj fqlp'ng fbesa jxf- k ! {

Nj Weryfikacja, rejestracja i identyfikacja zmierzonych
| 1 (bpcjonalnie przy pomocy PDA),

Nj Zapisxzoj Qpxj bdogk nj (optjpnalnie
przy pomocy PDA).

PARAMETR XBSUP™ ~ KOMPLETNY ZESTAW ZAWIERA
A) 400p 750 mm
Zakres pomiarowy B) 400p 950 mm Qs{zs{ elgpnj bspxz 1
C) 600 p 1400 mm
Eplibeop’ . 0.2 mm Sprawdzian - opcjonalnie 1
Bateria 2 x AA i bepxbsl b 1
Sp{e{jfmd{p . 0.01 mm Oprogramowanie bazodanowe - opcjonalnie 1
Qpkfnop’ ! qgbnj” djEpxf2xiol 1u sq{ponfj kb s L x Smartfon do wizualizacji i zapisux z 0 j | 1 X
gpnj b(bezptzewodowe qp |l " d gef oj f 1
Waga 0.5kg " sf eoj dapojohalnie !
Walizka ochronna 1
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